Datos y Dimensiones para los Sistemas Ensamblados

Utilice esta seccion para calcular las dimensiones totales de un sistema sin tener que referirse a las dimensiones de los
componentes individuales en su pégina pertinente. Es (til también para calcular las posiciones de taladrado y para
dimensiones de referencia importantes entre componentes compatibles. Las tablas incluyen todas las dimensiones bésicas
de la mayoria de los componentes estdndar. Para obtener informacién detallada sobre las dimensiones refiérase a las

péginas pertinentes de los componentes individuales.
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HSS 25 2.5 51.2 51.7 12.5 12.7 13 | 33 33.7 34 17.5 177 | 151 -
HSS 25 8 51.2 51.7 12.5 12.7 13 | 33 33.7 34 17.5 177 | 14.6| -
HSS 33 4 57.2 57.7 16.5 16.7 15 | 39 31.2 31.5 26 262 | 221 -
HSS 33 5 57.2 57.7 16.5 16.7 15 | 39 31.2 SIES 26 262 | 21.1 -
HSD 25 102.4 103 12.5 12.7 13 | 66 36.2 36.5 - 30
HTD 25 - 85.42 | 8538 12.5 12.7 13 | 66 27.7 279 - - - 30
HTS 25 2.5 42.7 43.1 12.5 12.7 13 | 33 25.2 25.4 17.5 177 | 151 -
HTS 25 3 42.7 43.1 12.5 12.7 13 | 33 25.2 25.4 17.5 177 | 14.6| -
HTS 33 4 44.2 44.7 16.5 16.7 15 | 39 18.3 18.5 26 262 | 221 -
HTS 33 5 44.2 44.7 16.5 16.7 15 | 39 18.3 18.5 26 26.2 | 21.1 -
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RODAMIENTOS VIGO, S.A.

Datos y Dimensiones para los Sistemas Ensamblados

Para los sistemas que utilizan carros Hepco, refiérase a la [1J26 y para los sistemas que incorporan vigas Hepco, refiérase
a la E27. Las dimensiones no especificadas se pueden encontrar en la pédgina pertinente de los componentes.

Ensamblajes
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HP 25 HX 20 57.74 23 33 62.74 Ladlinl L
HP 3 X 20 50 23 33 66 A+X+2xB1 A+X+2xC1
HP 4 HX 20| 92.38 | 35 | 52 | 100.38 AsX+2xB2 a2
HP 4 HX 24| 110.85 | 35 | 59 | 118.85 .o o 150/ 150 AtX2xB2
HP 5 X 18 90 35 52 ]00 Carril plano de simple canto HTS
HP 5 X 24 + caperuzas CW122/144
X es el espacio variable entre guias / carriles, ver dibujo arriba.
“I“
HDLB 25 ) CW 64 84 (100 | 19 - 19 - 56 |46 | M5 8 | 1.7
HDIB 25 S | 39 [ 85 | 10.5| 39 [ M5 | & 4.5 CW 95 114 {132 | 35 - 35 - 89 |46 | M5 | - 8 | 1.7
HDIB 25 R | 39 | 21 38 39 (M5 | 5 | 45 CW 120 |160 195 |47.5|73.5|47.5|73.5[115.5[58 | M6 [ M6 | 9 | 17.3
HDLB 33 J 50 | 42 67 | 50 | M5 | 7 | 55 CW 128 |165|200|47.5|755|47.5|75.5(118.5[58 | M6 [ M6 | 9 | 13.3
HDIB 33 S | 50 | 9.9 |34.9| 50 | M5 | 7 | 55 CW 150 [190(235| 58 [89.5| 58 |89.5| 142 |85 | M6 | M6 | 12 | 28.3
HDIB 33 R | 50 | 25 50 50 | M5 | 7 | 55 CW 58 74 - 47 - 37 - 64 | 45| M5 15| 2.7
HDLB 33 JX | 50 | 42 67 62 | M5 | 9 | 55 CW 89 105 - |625| - |50.5| - 95 | 45| M5 15| 2.7
HDLB 33 SX | 50 | 99 (349 | 62 | M5 | 9 | 55 CW 122 [142| - 61 13 [ 49 [ 101 | 130 | 58 | M5 | M5 | 9 | 13.3
HDLB 33 RX | 50 | 25 50 62 M5 | 9 | 55 CW 144 | 165 72 | 124 | 60 | 112 | 152 |84 | M5 | M5 | 13 | 27.3
Notas:

1. El dato indicado de la distancia relativa del pifién y cremallera es aproximado. Los clientes deberdn tener en cuenta el ajuste entre el
pifén y la cremallera para asegurar la mejor condicién de funcionamiento. El ensamblaje de accionamiento con brida de Hepco EHI30

incluye un dispositivo para este tipo de ajuste.

2. El agujero de montaje del rodamiento (dimensién N) deberé taladrarse y escariar a una tolerancia F6.
3. La dimensién P se refiere sélo a los rodamientos en V y rodillos excéntricos.
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Cdlculos de Carga y Vida

la capacidad de carga y vida del sistema HDS2 de Hepco se determinarén segin varios factores. Los factores més
importantes son el tamafio y tipo de rodamientos y guias, la presencia o ausencia de lubricacién y la magnitud y direccién
de las cargas. La velocidad de funcionamiento, longitud de carrera y condiciones ambientales son otros factores que
también pueden influir.

Cuando se calcula la capacidad de carga y vida del sistema, se deberdn tener en cuenta un par de aspectos. Si el sistema
utiliza un carro convencional con 4 rodamientos (como cualquier carro de Hepco), éste deberd ser considerado como un
elemento individual y por lo tanto la carga y la vida se determinarén tal y como se especifica en la seccién Sistemas con
carros, mostrado mds abajo. Alternativamente, cada rodamiento puede ser considerado aparte segin el método mostrado
en la seccion Célculos de los Rodamientos Individuales.

Sistemas con Carros

A la hora de calcular la capacidad de carga y la vida de un sistema de
guias en V que utiliza un carro con 4 rodamientos, la carga sobre el sistema
se debe descomponer en los componentes de carga directa L1 y 12, y en
los componentes de momentos M, Mv y Ms (ver esquema de la derecha).

Las capacidades de carga directa y de momento méximas para los carros
HDS2 se muestran en la tabla de abajo. Se incluyen las capacidades para
condiciones tanto ‘secas’ como ‘lubricadas’ - esto se refiere al contacto en
V', ya que todos los rodamientos vienen lubricados internamente de por
vida. Los valores se basan en un servicio sin choques.

AU6425D.. | 10000 | 16 000 | 450 8 xD 5xD [ 10000 | 16 000 450 8 xD 5xD

AU..6425C.. | 10000 | 16 000 | 900 8 xD 5xD | 10000 | 16 000 900 8 xD 5xD
AU..6425N.. | 10 000 | 16 000 810 8xD 5xD [ 10000 | 16 000 810 8 xD 5xD
AU..6425W.. | 10000 | 16 000 | 1260 8 xD 5xD | 10000 | 16 000 1260 8 xD 5xD

AU9525D.. | 28 000 | 40000 | 1280 | 20xD | 14xD | 28 000 | 40 000 1280 | 20xD | 14xD
AU..9525C.. | 28 000 | 40000 | 2510 | 20xD | 14xD | 28000 | 40000 | 2510 | 20xD | 14xD
AU..9525N.. | 28 000 | 40 000 | 2260 | 20xD | 14xD | 28000 | 40000 | 2260 | 20xD | 14xD
AU..9525W.. | 28 000 | 40000 | 3520 | 20xD | 14xD | 28000 | 40000 | 3520 | 20xD | 14xD

AU12025D.. - - - 40 000 | 60 000 1830 | 30xD | 20xD
AU..12025C.. - - - - - 40000 | 60000 | 3590 | 30xD | 20xD
AU..12025N.. - - - - - 40000 | 60000 | 3230 | 30xD | 20xD
AU..T2025W.. - 40000 | 60000 | 5030 | 30xD | 20xD

AU..12833N.. | 40 000 | 60 000 | 4530 | 30xD | 20xD | 40000 | 60000 | 4530 | 30xD | 20xD
AU..12833W.. | 40 000 | 60 000 | 6530 | 30xD | 20xD | 40000 | 60000 | 6530 | 30xD | 20xD
AU..15033N.. - - - - - 68 000 | 100000 | 7710 | 50xD | 34xD
AU..15033W.. - - - - - 68 000 | 100000 | 11 110 | 50xD | 34xD

Las capacidades de carga se refieren a sistemas de acero. Para los sistemas en acero inoxidable las
capacidades de carga son un 25% menores.

Cémo calcular el Factor de Carga de un Sistema

Para calcular la vida de un sistema, primero hay que calcular el factor D
de carga LF utilizando la ecuacién de abajo. En el caso de los momentos
MV y M, habra que determinar el Mv(méx) y M(méx) para el carro | |
correspondiente. El dato se obtiene multiplicando la cifra que se muestra

en la tabla por la distancia entre centros del rodamiento, D, en milimetros. | |
El factor LF no deberia superar a 1 en ninguna combinacién de cargas. — e &——
Una vez se haya determinado el factor LF para la aplicacién, se calcularé

la vida segin se muestra en la EJI43.

Factor de Carga LF = L + L2 Ms Mv M

+ + +
L (méx) I-2(méx) Ms(méx) Mv(méx) M(méx)




Cdlculos de Carga y Vida

Calculos para Rodamientos en V individuales

Muchas aplicaciones no utilizan los carros estdndar. En estos casos es necesario
emplear los célculos convencionales de carga estatica para determinar la carga
en cada rodamiento del sistema, descomponiendo las cargas en componentes
axiales LA y radiales LR. Las méximas capacidades de carga LA y LR para
todos los tipos de rodamientos 'V’ del HDS2 de Hepco se muestran en la tabla
de abajo. Se incluyen las capacidades tanto para condiciones ‘secas’ como
‘lubricadas’ - esto se refiere a la superficie de contacto en V, puesto que todos
los rodamientos vienen lubricados internamente de por vida. Los valores se
basan en un servicio sin choques.

..HJR64 2500 8000 300 2500 8000 500
..HIR?5 7000 20 000 400 7000 20 000 400
..HJR120 - - - 10 000 30 000 700
..HJR128 10 000 | 30000 500 10 000 30 000 700
..HJR150 - - - 17 000 50 000 2000

Las cifras de arriba presuponen el uso de los rodamientos con guias iguales o mas grandes que la seleccién de guia éptima
para ese tamafio de rodamiento. Para detalles de los tamafios 6ptimos, EHI18-19. Para la capacidad de carga de los
rodamientos con guias més pequefias, contacte con Hepco.

Coémo calcular el Factor de Carga del Sistema
Para calcular la duracién del sistema, primero hay que calcular el factor de carga LF usando la ecuacion de abaijo.

Factor de Carga LF = LA + &

LAmax)  LRima
LF no debe superar a 1 para ninguna combinacién de cargas. (méxd (méx]

Una vez determinado LF para la aplicacién, se calcula la duracién de la siguiente manera:

Coémo calcular la vida del sistema

Una vez determinado LF para un carro con 4 rodamientos o un rodamiento individual, se puede calcular la duracién en
Km utilizando una de las tres ecuaciones de abajo. En estas ecuaciones, la duracién bésica se toma de la tabla (arriba)
en cuanto al rodamiento y el estado de lubricacién que corresponda.

Sistema Seco Sistema Lubricado

Vida (km) = Vida basica Vida (km) = Vida bésica : Vida (km) = Vida bc15|cc133
(0.04 + 0.96LF)? (0.04 +0.96L¥) (0.04 +0.96LF)*
(Utilice este calculo para todos los (Utilice este calculo sélo para

rodamientos excepto ..HJR150.) el rodamiento ..HJR150.)

Para mas informacién sobre los céleulos usando los métodos mencionados arriba, visite www.HepcoMotion.com/hdsdataes
y seleccione la hoja informativa N©. 5 Célculos de Vida del sistema HDS2.

Notas:

1. Los valores méximos de L1, L2, MS, M, MV, LA y Lr y las magnitudes de la vida basica del sistema para cada tipo de rodamiento estén
relacionados con el rendimiento de sistemas completos. Las pruebas han demostrado que estas cifras son mas fiables cuando se trabaja
con las capacidades de carga estdtica y dindmica tedricas (C y CO) de los rodamientos.

2. Llos cdlculos dentro de esta seccién presuponen que la carrera lineal comprende un determinado nimero de revoluciones completas de
los rodamientos. Si la carrera en cualquier aplicacién fuese inferior a cinco veces el diametro exterior del rodamiento, enfonces calcule
la distancia recorrida como si se moviera igual a cinco veces el diémetro. Puede que los sistemas que funcionan a velocidades superiores
a 8 m/s requieran un célculo adicional. Contacte con Hepco para mas defalles.

3. A efectos de los célculos de carga/vida de esta pégina, la carga axial LA es la que acepta el rodamiento encajado a una guia en 'V’
en su aro exferior. Se considera pues una carga desplazada respecto al eje. Esta carga axial seria mayor si fuese aplicada en el centro
del rodamiento.

4. En los célculos que figuran arriba, el término lubricado se refiere a la superficie de contacto entre la guia y las ‘V' de los rodamientos.
La mejor forma de conseguir esta lubricacién es a través de los lubricadores, caperuzas de retén o caperuzas de barrido de Hepco,
sin embargo son aceptables otros métodos que aseguren la presencia de una grasa o aceite apropiado en la zona de contacto.

5. Cuando un sistema consta de mds de 4 rodamientos por carro (por ej. vea los ejemplos de aplicacién en la E29) no siempre se puede
garantizar que la carga se distribuird por igual entre todos los rodamientos. En estos casos se recomienda utilizar rodamientos de altura
controlada (cuando sea posible hacerlo) y que se reduzca la capacidad maxima del sistema para compensar la disminucion de vida
del rodamiento que mds carga lleva. Contacte con Hepco para més detalles.
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Cdalculos de Carga y Vida

Cdlculos de Rodillos para carril

Los sistemas que llevan incorporados Rodillos para Carril que ruedan sobre Carriles
Planos o en las superficies planas de las Guias de simple canfo en 'V’ necesitarén un
céleulo distinto para determinar la carga y vida. Para los rodillos para carril sélo se cita
una capacidad de carga radial ya que no se suelen cargar axialmente. Su contacto de
rodadura pura con el carril significa que no hace falta reducir su capacidad normal para
el uso en aplicaciones sin lubricacién (aunque se recomienda que los carriles y rodillos se
lubriquen ligeramente para un mejor rendimiento).

La capacidad de carga radial méxima LR para la gama de Rodillos para carril HDS2 de
Hepco se muestra en la tabla de abajo.

..HRN58 5000 500
..HRR58 10 000 300
..HRR89 20 000 400
..HRR122 30 000 700
..HRR144 80 000 500

Como calcular el factor de carga del sistema
Para calcular la duracién del rodillo, primero hay que calcular el factor de carga LF usando la ecuacién de abaio.

LR

Factor de Carga LF = LF no debe ser superior a 1

LR(max)

Como calcular la duracion del rodillo para carril
Habiendo determinado LF para cada rodillo, se puede calcular la vida en km usando la ecuacién de abajo. La ‘vida bésica’
se toma de la tabla de arriba para cada rodillo respectivamente.

Vida (km) = Vida l3305|c0 Vida (km) = Vida l::c;snco
LF LF>

(utilice este calculo para todos los (utilice este calculo sélo para
rodillos excepto el ..HRR144) el rodillo ..HRR144)

Cdlculos de Fuerza de la Cremallera y el Piién

La fuerza de accionamiento que se puede transmitir mediante una cremallera y un pifén dependerd del tipo de cremallera
que se utilice. Por ejemplo MOD 2.5 recta, o MOD4 X 30° helicoidal, el tamafio de pifién seleccionado, la longitud de
carrera y la duracién deseada (vida en km). La tabla de abajo muestra detalles de las fuerzas de accionamiento en N
para todas las combinaciones de piezas y para una gama de carreras y de expectacion de vida. Todas las cifras suponen
una lubricacién ideal y condiciones de contacto del pifién, y que todo el movimiento sea para la carrera total indicada. Se
recomienda aplicar un factor de seguridad al seleccionar los componentes de cremallera y pifién. Esta tabla es adecuada
para una seleccién inicial de piezas, pero si requiere un célculo especifico para su aplicacién contacte con Hepco para
més detalles.

Mod 2.5 y piiién de 20 dientes 2200 1700 1200 3700 2500 1800 3700 3600 2500
Mod 2.5 helicoidal y pifién de 20 dientes | 3300 3000 2500 4300 3500 3100 4300 4100 3500
Mod 3 y pifién de 20 dientes 3400 3100 2500 4400 3600 3200 4400 4300 3600

Mod 4 helicoidal y pifién de 20 dientes 6700 5200 3700 11800 8000 5800 11900 11000 8200
Mod 4 helicoidal y pifién de 24 dientes 7500 5800 5300 12600 9200 6600 12700 12700 8300
Mod 5 y piiién de 18 dientes 4700 3900 2700 8500 5700 4100 8500 8500 5800

Mod 5 y piiién de 24 dientes 5800 4700 3300 10900 7400 5300 11000 11000 7500
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RODAMIENTOS VIGO, S.A.

Sistemas ensamblados

Las guias o carriles planos se pueden solicitar en conjuntos ensamblados para adquirir cualquier longitud. Esta facilidad
es Util para conseguir longitudes muy largas y también para ensamblar miltiples longitudes cortas a fin de poder sustituir
rapidamente una seccién averiada.

Para requerimientos de sistemas ensamblados estandar, Hepco suministrard un nimero de longitud de guias
o carriles planos para obtener la longitud total deseada con el minimo nimero de uniones. Se mantendré una distancia
continua entre centros de agujeros a lo largo de toda la longitud del sistema ensamblado y al lado de cada unién se
taladrard un agujero adicional por motivos de seguridad y de alineacién. En los sistemas ensamblados planos, sin
cremallera, las uniones serdn centradas entre los agujeros de montaje (ver ejemplo A). Para los sistemas ensamblados con
cremallera, la posicién de la unién entre dientes puede no coincidir con el centro entre agujeros y por lo tanto puede estar
colocada a un lado u otro del paso del diente (ver ejemplos B y C).

Para requerimientos de corte de longitudes especificas con cremallera o de longitudes idénticas con
cremallera, éstos deberan pedirse a un factor del paso del diente. Se pueden solicitar posiciones de agujeros especiales.

Se archivarén los detalles de todos los pedidos de los sistemas ensamblados para asegurar la posterior sustitucion de

cuolqwer guia o carril. Longitud total de un sistema ensamblado ‘L’

ibilidad d
Longitud de guia A ) Longitud de guia B . LongitudAde guia C r::éi:uld:s imitadas
C E E IIE E E E IIE E E D Posibilidad de
e imitadh
AR o T T e
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O >
\ \ \ \ \ \
E E E
A B A B A B
) > > ) %
* * * | % * *
0-010-0) YO-C00) SOOIDO
Y |\
NANNNINNNNY
AY \ AY \
E/2 E/2 L # 7 | # #
EJEMPLO A _ " : EJEMPLO B EJEMPLO C
Sistema ensamblado * = Agujero adicional Sistema ensamblado Sistema ensamblado
sin cremallera con cremallera recta con cremallera helicoidal

Para obtener una mejor calidad de funcionamiento al utilizar guias de simple canto o carriles planos en paralelo, se aconseja
situar las uniones para que no coincidan. Es también importante asegurarse de que las guias y los carriles suministrados
ensamblados y con uniones en los requerimientos de longitudes largas, éstos se monten de forma que sus uniones no
coincidan con las uniones de los espaciadores o vigas. Estas aplicaciones se deberian estudiar conjuntamente con Hepco.

Para més informacién sobre sistemas ensamblados y detalles de instalacién, refierase a
www.HepcoMotion.com/hdsdataes y seleccione la hoja informativa Ne°. 6 Sistemas Ensamblados.

Detalles de Pedido

Sistemas ensamblados estandar (mas largos que 4046 mm):

Simplemente especifique la longitud total ‘L’ segin los detalles de pedido de las guias y carriles planos EJ15.
Sistemas ensamblados de longitudes especificas o idénticas:

Indique la longitud total requerida del ensamblaje de la guia o del carril y la cantidad individual y las longitudes de los
tramos que la comprenden, segin los detalles de pedido EJ15.

Ejemplo 1: 1 x ensamblaje P HSS25 L7826 NK R C43 D43 compuesto de
4 x PHSS25 L1956,5 NK R

Nota: Para guias con cremallera y carriles, Hepco determinard las dimensiones C y D para adaptarse al paso del

diente a través de las uniones. 45
1 x ensamblaje P HS525 L5576 C43 D43 compuesto de

1 x PHSS25 13688 C43 D45 + 1 X PHSS25 L1888 C45 D43

Ejemplo 2:




Compatibilidad de Intercambio y Ensamblaje de los Componentes
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Los rodillosciaaro carril, las caperuzas de retén y lubricadores para rodillos son sélo compatibles con las guias en V de simple

canto cuan

2. las guias en V de doble canto y carriles

espaciadores HLIW25 o HHW25'y las tuercas en T £125.
3. Se dﬁberé permitir ciertas diferencias en las alturas de montaje, refiérase a las paginas pertinentes de componentes para mas
e

etalles.

o se utilicen en la cara posterior de la guia.

planos sélo se pueden montar en la viga de construccién Hepco utilizando los
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2. La caperuza de retén para rod

3. L

a caperuza de retén para rodillo CW144 es sélo compatible con HTS33 + HHN33 cuando se utilice en la cara frontal delcarril plano.

el carril plano.

via.

otas:
1. los rodillos para carriles, caperuzas de retén y lubricadores para rodillos son sélo compatibles con las guias en V de simple canto cuando

122 es s6lo compatible con HTS25 + HHN25 y HTS33 + HHN33 cuando se utilice en la cara frontal
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Instalaciéon

Esta pagina contiene la informacién general de instalacién de sistemas con rodamientos en V ‘=== y rodillos. ===
Puede encontrar mas detalles en nuestra pagina web www.HepcoMotion.com/hdsdatauk seleccionando la hoja
informativa n® 7 HDS2 Ajuste de los elementos de guias a5 y rodamientos. Para detalles de instalacion de los
sistemas con bloques de guia seleccione la hoja informativa n® 4 HDS Bloques de guia.

Para adquirir un éptimo funcionamiento y precisién, las guias y carriles deberian ser montadas en una superficie plana.
Las guias en V' y los carriles planos de simple canto deberian ser colocados en el sistema en paralelo sujetando las caras
posteriores contra un registro o bien ajustando los chaveteros a las espigas Hepco o a secciones chaveta hechas a medida.
Si se requiere una rectitud y posicionamiento precisos, las guias en V de doble canto y los carriles planos anchos pueden
ajustarse de forma similar utilizando el chavetero.

Guias enV Yy Carriles Planos (con Espaciadores Hepco)

La instalacién de las guias o carriles montados con espaciador es similar al procedimiento anterior. Tanto el borde del
espaciador en si como el chavetero pueden ser utilizados para proporcionar una cara de registro. Si se utiliza el borde
del espaciador, es importante asegurar que la profundidad del registro deje espacio para la rodadura de los rodamientos
en V, caperuzas de retén y bloques guia. Es aconsejable colocar los elementos ensamblados contra el lado cargado de los
chaveteros/espigas a fin de evitar cualquier tipo de huelgo.

Los clientes que monten guias en V o carriles planos de simple canto en paralelo, se recomienda especificar la facilidad de
alineacién mediante los tornillos de ajuste para ser utilizado con o sin la viga de construccién Hepco (EJdI17 para detalles
de instalacién). También se pueden especificar las Tuercas en T de referencia HTN25-L para ajustar elementos ensamblados
a las vigas de construccién. Tomen nota de que las Tuercas en T de referencia deberén ser utilizadas tan sélo en uno de los
dos amplios chaveteros del espaciador ancho HIW25.

Taladrado (Guias en V y Carriles Planos)

Se recomienda que los agujeros en las superficies de montaje se taladren utilizando la guia o el carril como plantilla, a no
ser que se disponga de un medio preciso para pre-taladrar.

Rodamientos en V, Caperuzas de Retén y Rodillos para Carriles (ver figura abajo)
Las superficies de montaje para los rodamientos en V deberan ser planas y
en el mismo plano. Los elementos del rodamiento deberén ensamblarse a la
superficie de montaje o al carro con los rodamientos concéntricos situados al
lado que soporte més carga. En el caso de que haya més de dos rodamientos
ajustados a la cara de registro (concéntrico) de la guia o carril, todos los
rodamientos entre los dos rodamientos concéntricos de los extremos deberian
ser del tipo excéntrico a fin de permitir un ajuste preciso y compartir la carga.
Todos los rodamientos del lado contrario deberén ser del tipo excéntrico.

Los rodamientos concéntricos deberdn fijarse completamente en posicién y los
excéntricos se deberdn dejar mds sueltos y ambos colocados a su posicion mas
extrema. El ajuste del ensamblaje del carro se deberd realizar a contrapeso
sin ninguna carga adicional sobre él.
Con el carro en su condicién de contrapeso se deberd girar los rodamientos
excéntricos situados enfrente de los concéntricos utilizando la llave de ajuste Hepco
hasta que estén apretados contra la guia o el carril de tal forma que no se observe
un juego detectable y una precarga minima. Se deberd comprobar la precarga
de los rodamientos girandolos entre el dedo indice y pulgar de forma que el
rodamiento se mueva contra la guia o carril sin un esfuerzo excesivo. Posteriormente
se deberén apretar completamente los rodamientos ajustados y comprobar de
nuevo la precarga. El proceso descrito deberd ser repetido para cada par de
rodamientos excéntricos situados entre los mds exteriores. Luego se comprobard el
ensamblaje del carro y su deslizamiento empujéndolo a lo largo de la guia.

Se retirard el carro de la guia para colocar las caperuzas de retén, si asi fuera necesario.

Las caperuzas para los rodillos se pueden instalar sin retirar el carro. Se colocard de nuevo el carro en la guia con las caperuzas
ajustadas a fin de obtener una méxima compresién sobre los rascadores de fieltro y sin que la guia esté en contacto con
la estructura de pléstico. Se comprobard de nuevo la calidad de deslizamiento en su condicién de contrapeso. Al finalizar
el ajuste, se podré rellenar de grasa el depésito de las caperuzas de retén sélo en el caso de las series pequefias ELI49.

Importante: La imposicién de una precarga adicional en el sistema por un ajuste incorrecto o desalineacién reducira
la capacidad de carga y la vida del sistema. Se recomienda a los clientes que tengan en cuenta esta observacién.

Ajuste de los Rodamientos y Extraccion del Carro

Se puede realizar el ajuste de los rodamientos con las caperuzas de retén en su lugar y sin tener que extraer
el carro de la guia o del carril. Primero retire las tapas frontales de las estructuras de las caperuzas para
dejar a la vista los rodamientos excéntricos y permitir asi tener acceso con la llave de ajuste. El ajuste de los
rodamientos se realizard tal y como se ha descrito arriba, manteniendo al carro en su estado de contrapeso.
Se puede extraer el carro de la guia sin la necesidad de moverlo hasta el extremo de la guia o carril. Saque las
tapas frontales de las estructuras de las caperuzas que cubren los rodamientos concéntricos, permitiendo asi el
acceso con la llave de ajuste. Con la llave de ajuste en posicién, destornille el perno del rodamiento y una vez
se haya extraido se puede sacar el rodamiento del carro. Retire la estructura de la caperuza de retén y ahora se
podré retirar el carro de la guia. Realizar una operaciéon de recambio es el proceso contrario al descrito, siendo la
ventaja de este método que los rodamientos excéntricos no se ven afectados y por lo tanto no se requiere ajuste.



Especificaciones Técnicas

Guias en V y Carriles Planos

Material y acabado: Acero de rodamiento alto en carbono, endurecido en las superficies de rodadura. Las
caras rectificadas tienen un acabado de superficie N5. Las otras caras tienen un acabado
quimico negro.

Version en Acero inoxidable

Material y acabado: Acero inoxidable martensitico especial, Ajustandose generalmente a las series AlSI 420,
rectificada en todas las superficies principales hasta N5. Endurecida en las superficies
de rodadura.

Rodamientos y Rodillos

Superficie de rodamiento, bolas Acero de rodamiento al carbono y cromo AlSI 52100,

y rodillos: endurecido y revenido.

Proteccién: Caucho de nitrilo

Retenes: Plastico, Metal para ..HJR150.. y ...HRR144...

Pernos: Acero de gran resistencia a la traccién. Acabado quimico negro.
Escala de temperatura: 202 Ca +120¢C

Version en Acero inoxidable

Superficie de rodamiento, Acero inoxidable AlSI 440C, endurecido y revenido.
bolas y rodillos:
SS.HJR150.. y SS.HRR144.. contienen un rodamiento de doble hilera de agujas

de contacto angular en acero.

Proteccién: Caucho de nitrilo

Retenes: Plastico

Pernos: Acero inoxidable AISI 303.
Escala de temperatura: 20°C a +120°C

Placas de Carro y Espaciadores

Material: Aleacién de aluminio de gran resistencia
Acabado: Anodizado transparente hasta un espesor de 15 pm

Caperuzas de Retén y Lubricadores

Material: Estructura:  Plastico resistente a impactos
Rascadores: Fieltro
Fijaciones: Acero inoxidable de las series AISI 304 6 316
Escala de temperatura: 20°Ca +120¢C
Lubricante: Caperuzas de Retén de las series pequefias  Grasa lubricante NLGI de consistencia N©. 2
Caperuzas de Retén de las series grandes, | Aceite de viscosidad 68 ¢St o similar.
todas las caperuzas de rodillos y todos También se pueden utilizar lubricantes
los lubricadores compatibles con los alimentos.

Resistencia a la friccion para los Sistemas de Guias en V

Coeficiente de friccién (sin caperuzas de retén, ni lubricadores) = 0,02
Las caperuzas de retén y lubricadores incrementan la friccién de la siguiente manera:

4 caperuzas por carro CW64 o CW95 = 5N

CW120, CW128 o CW150 = 10N
4 lubricadores por carro HDLB25 = 2.5N

HDLB33 = 5N

Velocidades Lineales Maximas

El sistema de guias en V y carriles planos HDS2 puede operar a altas velocidades de hasta 10 m/s en algunos casos. Las
velocidades dependen de la longitud de carrera, el servicio y las condiciones ambientales. Contacte con Hepco para estudiar los
requerimientos de la aplicacién. Las velocidades mencionadas no se pueden aplicar a los sistemas accionados por cremallera.

Par de Apriete

Visite nuestra pagina web www.HepcoMotion.com/hdsdataes y selecciona la hoja informativa N©. 7 HDS2

Fijacién de las Guias y Rodamientos. 49
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Servicio de Att. al Cliente

RODAMIENTOS VIGO, S.A.

GV3 HDS2 PRT HDRT SL2 LBG
Sistema Lineal de Sistema de guias Sistema de guias Circular — Sistema de Guias Sistema de guias Guias de Recirculacién
guiado y transmisida de Carga Pesgda Anillos y Circuitos . Circular de Carga Pesada  resistente a la corrosion de Bolas

MCS -
SBD Sistema de HDLS DLS HTS HPS
Sistema sellado Construccién Sistema Accionado de Sistema Lineal Accionado Guias Telescopicas Guia autopropulsada
accionado por correa de Méquinas Carga Pesada y de Posicionamiento~- sin vastago

i

MHD DTS BSP PDU2 PSD120

Méaxima Carga Sistema de Circuito Husillos de bolas Sistema de Guias Unidad Accionada con  Unidad con perfil acciona-
Pesada Accionado Lineales enV" Perfil de Aluminio do por husillo

Bishop-Wisecarver cama de Producto

HepcoMotion® — Asociado y distribuidor exclusivo europeo de Bishop-Wisecarver des de 1984.

Dum.&VEE®

LoPro® UtiliTrak®
Sistema de guias Sistema de ?uios con base Guia ligera con canal en U
de canto simple de aluminio
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