Datos y Dimensiones

Eje Cantilever

Las dimensiones importantes del DLS3C se muestran abaijo. El dibujo principal muestra el DLS3C en su forma esténdar con un eje
de entrada y ofro de salida. Debajo se incluye el borrador de las dimensiones de las opciones de motor de CA con reductor y
caja reductora planetaria. Los detalles completos del motor de CA con reductor y la caja reductora planetaria se dan en las
pdginas 9y 12.

75

i - ol

B o - N =
o 6 ] ® Degtt—" D ___
9 | m | IR §R 210 -
: . h ————————]
Jre—e 1 e i L Pl & P S D L
8 | T = & % & =
21.2 Lu J E 12x06.8 Agujeros de Montaje
4 . o1
210 50 o
64 .
Se muestra la |ong|tud
154 estandar del carro. Se
! pueden pedir
‘ longitudes especiales.
ﬂ N
32.8, N i 34.5,
- h "’J o | & M
%
| { —ll’l.t { %
gf |
109 109 (Bastidor 56)
'| 113 (Bastidor 63)
¢ Seccién 63.7 (20:1), ¢ Seccion
51.2 (488:1) o=
14 ©e
4 33
=&
TS — SIS

SR

Notas

1)
2)

3)

4

5)

El motor de CA més grande que es compatible con el DLS3C es el que tiene el bastidor de tamafio 63.

El eje cantilever usa la viga ligera (ver la pagina 12) para minimizar la masa mévil. En caso de que el usuario necesite mayor rigidez, se puede
seleccionar la viga “estandar” del DLS3 como opcién. Ver los detalles de pedido en la pégina 24.

El eje cantilever se puede conectar directamente al carro de un eje esténdar DLS3 o DLS4 tal y como se muestra en la fotografia de la pagina 1. En
estos casos deberd proporcionar detalles de su aplicacién.

La opcién de motor de CA con reductor se puede acoplar al DLS3C en cualquiera de las 8 posiciones que se muestran abaijo (visto desde el lado
del carro en el que se encuentra el motor). Una unidad dextrosa tendrd la placa de montaje de los componentes en el extremo derecho de la viga,
y el tensor de la correa a la izquierda.

La caja de bornas y las posiciones de salida de los cables serén de la manera indicada en la pégina 8.
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