Pinza de 2

el Serie MIHS2

paralela | 516, 520, 025, 032, 640, 650, 063

Forma de pedido

Diametro émbolo

ALY MHS 2 —20) D —M9N

—I l N¢ detectores
2 uns.

N2 dedos S 1un.

u * Los detectores se pueden pedir

0 montar aparte.

Modelo de detector magnético

Diametro e [ - [ Sin detector magnético (Imén integrado ) |
16 | 16mm Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos
20 | 20mm , ) Modelos detectores | Longitud de cable ()«
25 | 25mm Modelo|Funciona.| Entrada |IndicadoriCableado|  Voltaje gy g5 iomaciscica | 05 | 3 | 5 | Caroa
especial | eléctrica | Optico | (salida i
P pico | (salida ) ™56 TAC |papentoia Enlinea] O) |(1) |@)
. i MONV| MON | @ | @ | —
Funcionamiento @ 5V,
o -
[D [Doble efecto | _ Shios| |12Vl Imopv| moP | |@ | — | . .
0 Grommet| i | PNP) [ogy| | _ FI{:’eLI%
3 M9BV| M9B | @ (@ | —
@ Resistente 2 hilos 12v
w .(aéeli_%is — |M9BA| — | ®@ | O
indicador)
« Simbolos long. cable  0.5m ....... - (Ejemplo) M9B
3m......... L (Ejemplo) M9BL
5m......... Z (Ejemplo) M9BZ
D-M9BA sélo disponible como "L".
= Los detectores magnéticos marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.
. , Nota 1) Tenga en cuenta la histéresis de los detectores con LED indicador de 2 colores.
Dlametro embOIO Nota 2) Véase las caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos.
N2 detectores
Ne¢ dedos - 2 uns.
S 1 un.
(2 [2 dedos |
+ Los detectores se pueden pedir
o montar aparte.
Diametro ¢ | Mod[elsq tjet d:atecto!‘t.malgrlle.tltco =
32 32mm - in detector magnético (Iman integrado )
40 | 40mm Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos
50 | 50mm Modelo| Funciona. | Entrada |indicador|Cableado|_Voltaje Modelos detectores |Longitud de cable (m)+ | 5 g
63 63mm especial | eléctrica | dptico | (salida ) DC AC | Enlinea |Pependicuar|05 (-) | 3 (L)| 5 (2)
3 hilos (NPN) 5V 12V Y69A |Y59A | @ [ ] O |Circuito
o — 3hilos (PNP) ’ YIPV [YIP (@ @ | O | G
:.% 2 hilos 12V Y6OB |Y59B | @ [ ] @) —
Funcionamientoe @ Indicacion | . 3 hilos (NPN) YINWV|Y7/NW | @ | @ | O [circuito|Relé,
o (diagnostico Grommet | Si ' 24V [5V,12v| —
[D | Doble efecto - ,(SLED 3hilos (PNP) Y7/PWV|Y7PW | @ | ® | O | Cl |PLC
Simbol E indicador) Y/BWV|Y7BW | @ | @ | O
IMpoIo Resistente 2 hi|OS 12V .
—_ - Baes — |YIBA| — | ® | O
indicador)
T W * Simbolos long. cable  0.5m ....... - (Ejemplo) Y59B
! | 3M ... L (Ejemplo) Y59BL
5m......... Z (Ejemplo) Y59BZ
D-Y7BA sélo disponible como "L".
—| = Los detectores magnéticos marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.
‘ Nota 1) Tenga en cuenta la histéresis de los detectores con LED indicador de 2 colores.

Nota 2) Véase las caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos.
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Serie MHS2

Modelos y caracteristicas técnicas

= Modelo MHS2-16D |MHS2-20D |MHS2-25D |MHS2-32D (MHS2-40D | MHS2-50D | MHS2-63D
( ;/ Diametro de émbolo mm 16 20 25 32 40 50 63
> Fluido Aire comprimido filtrado
Presion de trabajo Mpa 0,2a0,6 ‘ 0,1a20,6
Temperatura ambiente y de fluido C -10a60
Repetibilidad (mm) +0.01
Frecuencia de trabajo max. c.p.m. 120 ‘ 60

Lubricacion No necesaria (Si se lubrica usar permanentemente aceite de turbinas clase 1,ISOVG-32)
Funcionamiento Doble efecto, 2 dedos de apertura paralela

Fuerza efectiva de amarre | Fuerza externa 21 37 63 111 177 280 502

N a una presion de -

0.5MPa Fuerza interna 23 42 71 123 195 306 537
Carrera de apertura/cierre (ambos lados) mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso (g) sin detectores 58 96 134 265 345 515 952

Nota) Los valores indicados para @16 a @25 corresponden a una longitud de voladizo L = 20mm, y para 32 a @63 a una longitud de voladizo L = 30mm.
Véase la informacion de la "Fuerza efectiva de amarre" para la fuerza de prensién en cada posicion.

Construccion
Cerrada Abierta
e ————— e ——
| AN, = = =S A ¢ | e ]
[
[ T IA/\é) | \ | [ \ J |
ANN/74
L ' I B

44

Lista de componentes

®

Ref. Designacion Materiales Observaciones Ref. Designacion Materiales Observaciones
1 Cuerpo lAleacién de aluminio Anodizado duro 8 |Iman Goma sintética
2 Embolo IAleacion de aluminio Anodizado duro 9 | Arandela de seguridad| Acero al carbono Niquelado
3 Cuia Acero al carbono | Tratado térmicamente, tratamiento especial 10 | Junta del émbolo NBR
4 Dedo Acero al carbono  |Tratado térmicamente, tratamiento especial 11 | Junta del vastago NBR
5 Tapa trasera Aleacién de aluminio Anodizado duro 12 |Junta NBR
6 | Tapadelantera | Acero inoxidable 13 |Junta NBR
7 Tornillo émbolo | Acero inoxidable
Juego de juntas de recambio
Referencia ;
Contenidos
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS PR :"f;”;' 80
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Pinza de 2 dedos Serie MHSZ

Punto de prension

* Un punto de prensién apropiado debe ser elegido en funcién de cada pieza y i )
de la presion de utilizacion. La distancia L debe estar obligatoriamente dentro Punto de prensién Punto de prensién
de los limites dados en los diagramas adjuntos.

* Si el punto de prensién esta fuera de los limites permitidos, el esfuerzo ejercido []
sobre los dedos y sus guias correspondientes resulta excesivo, causando un
juego perjudicial y un desgaste prematuro. 7 r r

C Ll
s iinnll
Prensién externa Prensién interna
L: Punto de prensién
Fuerza de amarre efectiva
* Expresar la fuerza efectiva de amarre .z z .
La fuerza efectiva de amarre mostrada en las  FuU€rza/Prension externa Fuerza/Prension interna
tablas esta especificada cuando los dedos estan
en contacto con la pieza como se muestra en la MH32'16D ‘ ‘ ‘ MH32'1 6D
: N 30
foura siguente- \@" O.SN‘IPa 30 ™~ P‘resiér‘\ O.GM‘Pa
I T ‘
[~~~ 0.5MPa z —
z P 0.5MPa
2o ] : —
g \\CﬂlL €20 ~—]_0.4MPa
@ I 3 !
© — 0.3MPa « —
© — N ——— 0.3MPa
N 10 ]
3 0.2MPa 10 e
z — | ———1 | 0.2MPa
F -
+
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
F Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
MHS2-20D MHS2-20D
60 i ‘ 0 [ [
Presion 0.6MPa
~ Presién 0.6MPa — || [ \
.z [
Prension externa N o 5MPh z il
NN, T
5 0.4MPa || £ —a
()
= —_— 0.3MPa 2 ———_loawPa
N 20 g 20 — |
S T T———_ 02MmPa Lg: ———0.2MPa
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
MHS2-25D MHS2-25D
F 100 ‘ ‘
100 T T
Sz = ~ ”
Prension interna % T [ S_Presion Ll
z ~ I~ - 80 ‘
£ T~ o.sl‘VIPa © ~_0:5MPa
g 60 — % 60 —~ \
.AMP.
kel () —
1N: aprox. 0.102kgf © 40 [—__0.3mPa ©40 0.3MPa—|
. = N
1MPa: Aprox. 10.2kgf/cm? § L oomPa———| § —— | o2wra
20 L 20
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Punto de prensién L mm Punto de prension L mm
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Serie MHS2

Fuerza de amarre efectiva

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en las
tablas esta especificada cuando los dedos
estdn en contacto con la pieza como se
muestra en la figura siguiente.

Prension externa

F
Prension interna

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cmz

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

MHS2-32D
150 T — T T
\\Presmn (‘).GMPa
120
—~—~———__0.5MPa
z — ‘
% %0 — _ﬂra |
S
Y ——1  [0.3MPa
S 60 T
g 0.2MPa
g
i 30 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

[ [ I
150 Presion 0.6MPa |
\\ 0.5MPa
120
z !
Q —
S 90 ———04MPa
£ [
S — 0.3MPa
[0
2 60
& — 0.2MPa
[}
T 30 0.1MPa

0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm

Punto de prensién L mm

250 { { { ] \
\\Presién (‘)-GMPa 250 Prﬂm O‘.GMPa |
T~
200 ‘ —
° ~—__ 0.5MPa 2200 QiR
= @
£150 0.4MPa—T & . —— Y
] 2 £150 —
S \1\ 5 L
100 — 0.3MPa 3 — 0.3MPa
N o ©100
§ ——1 | 02MPa 5 — 0.2MPa
50 — KT & 50 —_ 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
| ([ ==
I~ I~~~ Presi6n 0.6MPa
[~—_Presion 0.6MPa L - ‘
N~
20 ~— | Z300 — 0.5MPa ——|
~_0.5MPa © L ~—~
g ~—— N 5 \\ 0.4MPa
@ | —r—|_04MPa £ —e
£00 —— 200 ——1—0.3MPa
% ———J—_| 0.3MPa ; T —1
N o 0.2MPa
8100 0.2MPa___|| é’ 100 —
o 0.1MPa °-"""Pa
0 20 40 60 0 20 40 60

Punto de prensién L mm

MHS2-63D
| | | |
T
600 — Presién O.G‘MPa
—— 0.5MPa
P4
%400 0.4MPa
IS
® 0.3MPa
)
°
S 200 0.‘2MPq JE—
9] \
Z 0.1MPa___||
0 20 40 60

Punto de prension L mm

[ T ]
———| Presién 0.6MPa
600 T 1
| 0.5MPa
z Co
I —— 0.4MPa
£ 400 —
g 0.3MPa
« I
3 0.2MPa
g 200 i
g 0.1MPa
w
0 20 40 60
Punto de prensién L mm

O
=




Pinza de 2 dedos Serie MHSZ

Dimensiones

MHS2-16D a 25D

CB 7
S
Fy—\ (Conexién apertura dedos)

afe &

g2 7 —T

2|8 ||

xy |

F

8| 2

So| 2. _r

o2} I G (Conexién dedos cerrados)

N

@WA, prof. 1,5 2-03.4, didm. avellanado 6.5
Prof. avellanado SC (Orificio de montaje)
AA
RA 3 AB
oVA, prof. VB
7
-@_ O | O k%
0
: —F—-1 3 e s
i) /
x -@ v
k]
& &b
g olla
x Zz\oi ‘ﬁ& 2 X M4, prof. de rosca 8
(roscas de montaje) (Abiertos DO)
FZ, ad FX (Cerrados DC)

4 X M3, prof. de rosca TB
Rosca para montaje de asptadores

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)

MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D

(mm)
Modelo AA |AB | B |[CB |DC |DO |EC |[EO |[FX [FY |[FZ |G | I | J K | NA NB o) P Q
MHS2-16D 35 [ 32 [ 30 | 11 |30 |34 |10 | 14 [125 |11 3 |25 | 4 [10 | 4 | 8 |59 945 |2 M3 6
MHS2-20D 38 [ 35 [ 36 | 13 [ 36 |40 |12 | 16 [145 |13 3 |27 | 5 |12 | 5 |10 |6h9 305 |25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 | 42 |15 | 42 | 48 |14 |20 |17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h980x |3 M5 8
Modelo RA |RB | SC | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 [2H9 %95 | 2 |{7H9 *0™3 |oHg 90% | 2
MHS2-20D 24 | 18 |95 | 6 |[2H9 *9%5 | 2 [21Hg *39%2 |oHg *39%5 | 2
MHS2-25D 26 | 22 |10 6 |3H9 *0%%5 | 3 |26H9 *39? |3HQ *3%%° | 3

ZSNC 8



Serie MHS2

MHS2-32D, 40D

XA, prof. XB

CB CA
M5
(Conexién apertura dedos)
* &
2/8
8§ 3
QD =
o [
<<l O
o
- ) B
—
|
M5
- I, G (Conexion dedos cerrados)
2 e
2-gSA, diametro de avellanado SB
RA - ‘ AA _ prof. avellanado 9 (Orificio de montaje )
350 3 » AB N RA
7 oVA, prof. VB
J %\
? ® |
1] [ [Ty
N/ - 2 e |
L flw fa @
Vi - N g
l'/' ‘\‘\ C))l
AR , — S
. 2-UA, prof. de rosca UB 45 Q
207, | 2 (roscas de montaje) >
FZ _ FY FX (Abiertos DO)
oWA, prof. 2 (Cerrados DC)
4 X M4, prof. de rosca 8
Rosca para montaje de adaptadores
(mm)
Modelo AA | AB B |CA |CB DC DO |EC [EO | FX | FY | FZ G 1§ J L NA Q RA |RB | SA
MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 |16 |56 | 64 |16 | 24 [23 [205| 5 [30.5| 6 |20 [2H9 0% | 14 |11 |38 |25 |45
MHS2-40D 47 |44 |62 | 9 |17 |62 | 70 |20 | 28 [265(235| 6 [32 | 7 [21 [3H9 0™ |16 [12 |44 |28 |55
Modelo SB UA uUB VA VB WA XA XB
MHS2-32D | 8 M5 | 10 |3H9 3 | 3 |34H9 0 |3H9 6™ | 3
MHS2-40D 95 | M6 12 [4H9 3% | 4  |42H9 0% |4H9 0% | 4
o
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Pinza de 2 dedos Serie MHSZ

Dimensiones

MHS2-50D, 63D

_CB CA

M5
(Conexion apertura dedos)

K |Abiertos EO
Cerrados EC

L

I T—
Y
M5
. I G (Conexién dedos cerrados)
.M
4-05.1, diametro de avellanado 9.5
AA Prof. avellanado SC (Orificio de montaje )
AC | . AB o RA
oVA, prof. VB
\ /
dl IR\
/4 @%
]

O]
NA

1 g | )i
/U C

_ g E A_%e_‘_’__‘ I\c\}

2
/

f\\‘
D

3

Z

6

N

XA, prof. XB
s
AV
//\/
\\7)
NB

.—/
<= v 1
200 | 20° 4 X M6, prof. de rosca 12 o) ‘Q
(roscas de montaje)
Fz FY | FX | - (Abiertos DO)
gWA, prof. WB (Cerrados DC)
4 X M5, prof. de rosca 10
Rosca para montaje de adaptadores
(mm)
Modelo AA | AB | AC B |[CA |[cB |[DC |[DO |EC |EO | FX | FY | FZ G 1 J K L M NA NB
MHS2-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |70 | 82 |22 |34 | 31 |28 6 [375| 9 |24 | 10 [4H9*30%0 | 2 18 [10h9 Soz6
MHS2-63D 66 |62 | 4 |86 |12 |22 |86 [102 |30 |46 | 38 [345| 7 |44 |11 [28 |11 [6H9*%® | 3 | 24 [12h9 Jous

Modelo [o) Q |[RA |RB |SC VA VB WA wWB XA XB | YC

MHS2-50D |5 |14 |52 |34 |12 [4H9*§%° | 4 |52H9 Q%7 |2 |4H9*Q®™ | 4 |7

MHS2-63D 55 |17 |66 |38 |14 [5H9 3% | 5 |65H9 394|255 |[5H9 3% | 5 |75
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